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1. Introdução 

O estudo de matrizes e determinantes é uma parte fundamental da 
álgebra linear. Aqui estão alguns tópicos que geralmente são abordados 
nesse contexto: 

 

  



2. Definição de Matrizes 

• Elementos de uma matriz. 

• Linhas e colunas de uma matriz. 

• Matriz transposta. 

• Matriz quadrada, retangular, linha, coluna, nula e diagonal. 

 

 
 

 



 
 



 
 

 
 

 

 

 

 

 

 



Conclusão: 

O estudo das matrizes e suas propriedades é fundamental em muitas 
áreas da matemática, incluindo álgebra linear e cálculo. Compreender os 
tipos e operações de matrizes, como a transposição, permite a resolução 
de sistemas lineares, transformações geométricas e muito mais. As 
diversas classificações de matrizes, como quadrada, retangular, linha, 
coluna, nula e diagonal, são ferramentas essenciais na análise de 
problemas matemáticos complexos. 

 

 

 

  



3. Operações com Matrizes 

• Adição e subtração de matrizes. 

• Multiplicação de matriz por escalar. 

• Multiplicação de matrizes. 

 

 
 

 
 



 
 

 
 

 



Conclusão: 

Operações com matrizes, como adição, subtração, multiplicação por 
escalar e multiplicação de matrizes, são ferramentas essenciais em 
álgebra linear e têm aplicações em diversas áreas da matemática, física e 
engenharia. A compreensão dessas operações é fundamental para a 
manipulação de dados e resolução de sistemas lineares, além de serem 
amplamente utilizadas em transformações geométricas e modelagem 
matemática. 

 

 

 

 

 

 

 

 

  



4. Propriedades das Matrizes 

• Associatividade, comutatividade (para adição), distributividade. 

• Matriz identidade. 

• Inversa de uma matriz (quando possível). 

 

 
 

 
 



 
 

 
 

 



 
 

Conclusão: 

As propriedades das matrizes, como associatividade, comutatividade (para 
adição), distributividade, matriz identidade e inversa, são fundamentais 
para a manipulação e resolução de problemas em álgebra linear. Essas 
propriedades permitem a simplificação de operações e a compreensão 
profunda das relações entre matrizes, sendo amplamente utilizadas em 
várias disciplinas, incluindo matemática aplicada, física e engenharia. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



5. Matriz Transposta, Matriz Inversa, Matriz Identidade 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

  



6. Determinantes  

• Definição e propriedades dos determinantes. 

• Cálculo de determinantes para matrizes 2x2 e 3x3. 

• Regra de Sarrus. 

 

 
 

 
 

 



 
 

 
 



 
 



 
 

 
 

 

 

 



7. Propriedades dos Determinantes 

• Determinante de uma matriz transposta. 

• Determinante do produto de duas matrizes. 

• Determinante da matriz inversa. 

 

 
 



 
 



 
 

Conclusão: 

As propriedades dos determinantes, incluindo a relação com a transposta 
de uma matriz, o produto de duas matrizes e a matriz inversa, são 
fundamentais para a compreensão da álgebra linear. Essas propriedades 
facilitam cálculos e fornecem informações essenciais sobre a estrutura e 
comportamento das transformações lineares associadas às matrizes. 
Compreender essas propriedades é crucial para resolver problemas em 
matemática aplicada, física e engenharia. 

 

 

 

 

 

 

 



8. Sistemas Lineares 

• Representação de sistemas lineares em forma de matriz. 

• Resolução de sistemas lineares usando matrizes e determinantes. 

 

 
 

 
 



 
 

 
 

 



 
 

 
 



 
 

Conclusão: 

A representação de sistemas lineares em forma de matriz simplifica a 
resolução de sistemas de equações. Métodos como o uso da matriz 
inversa e a regra de Cramer, que envolvem determinantes, são 
ferramentas poderosas para encontrar soluções de maneira eficiente e 
clara. Esses métodos são fundamentais em áreas como engenharia, física 
e ciências da computação, onde sistemas lineares são frequentemente 
encontrados. 

 

 

 

 

 



9. Resol. de Sistemas por Matrizes 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 
 



10. Encontrar Equação da Reta por Matrizes  

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

Conclusão: 

O uso de matrizes para encontrar a equação da reta é particularmente útil 
quando lidamos com múltiplos pontos ou quando trabalhamos em um 
contexto mais geral, como em regressão linear. Essa abordagem é tanto 
poderosa quanto flexível, permitindo a solução de sistemas lineares em 
várias dimensões. 

 

 

 

 

 

 



11. Área de Polígonos e Poliedros por Matrizes 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

Conclusão: 

O uso de matrizes para calcular a área de polígonos e superfícies de 
poliedros é uma abordagem poderosa, especialmente quando lidamos 
com formas mais complexas e em contextos onde os vértices são 
definidos por coordenadas. Esse método é amplamente utilizado em 
geometria computacional, gráficos por computador, e em várias 
aplicações de engenharia e física. 

 

 

  



12. Espaços Vetoriais 

• Definição de espaços vetoriais. 

• Subespaços vetoriais. 

• Dependência e independência linear. 

• Definição de autovalores e autovetores. 

• Cálculo da matriz diagonalizada. 

 

 
 

 

 



 
 

 
 



 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



13. Transformações Lineares 

• Representação de transformações lineares por meio de matrizes. 

• Núcleo e imagem de uma transformação linear. 

• Aplicações em ciências computacionais, física, estatística, etc. 

 

 
 



 
 

 
 

 

 


